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DOOSAN HERITAGE

* Arbeitsraumbeschrankung und 5 Arbeitsbereichseinstellungen
zum volistandigen Schutz des Bedieners
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Effizienzsteigerung und Sicherheit fiir den Bediener durch Einstellung
verschiedener Zonen entsprechend der Einsatzbedingungen vor Ort.

Hervorragende Produktsicherheit, zertifiziert von
internationalen Organisationen

Doosan-Roboter haben Sicherheitszertifizierungen flir Roboterdesigns, die
internationale Kriterien erflillen und das hochste Sicherheitsniveau in der
Branche bieten: NRTL (USA), CE (Europa), KCs (Korea)

Einfache Bedienung: One-Touch-Programmierung

Doosan-Roboter erkennen automatisch angeschlossene Peripheriegerate und
schlagen den idealen Arbeitsablauf in Form verschiedener Vorlagen vor, vom
einfachen Materialhandling bis zur Maschinenbedienung. Der Roboter verfiligt
auBerdem Uber vorprogrammierte Fahigkeiten, die in der Branche haufig
verwendet werden, so dass er auch von Anfangern sehr leicht erlernt werden
kann.

Cockpit zum schnellen und einfachen Einlernen
von Robotern

Uber das Cockpit (Taste fiir direktes Einlernen) der Doosan-Roboter,

ist es mdglich, mit einfachen Tastenbetatigungen verschiedene Einlern-Modi
auszuwahlen und Koordinaten zu speichern, was ein einfaches direktes
Einlernen ermdglicht.

Super Einfache Integration von Zubehor fiir Doosan-Robotern mit

FLEXI BLE Doosan Mate

Doosan Mate besteht aus einer Vielzahl von branchenfiihrenden
Partnerprodukten, von Greifern bis hin zu elektrischen
Werkzeugmaschinen, Sensoren und Software, und bietet die besten
Automatisierungslésungen, die flr die Bediirfnisse der Kunden optimiert
sind. Alle registrierten Produkte sind in hohem MaBe mit Doosan-Robotern
kompatibel und ermdglichen eine einfache und schnelle Einrichtung und
sofortigen Betrieb.

Industrielle Kommunikationsschnittstellen

Doosan-Roboter lassen sich auch ohne Gateway anschlieBen, was die
Integration mit verschiedenen Arten von Industrieanlagen und Systemen
erleichtert.

Unterstltzte Kommunikationsprookolle:
RS-232, RS-485, TCP/IP Socket, Modbus-TCP/RTU, PROFITNET, EtherNet/IP
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IHAUPTANWENDUNGEN

High-Power

Palettieren

Stapeln und Palettieren von schweren
Gegenstanden in der Logistik und

Die H-SERIE ist der leistungsstarkste Cobot auf dem Markt. Die automatisierten Prozessen.
herausragende Traglast von 25 kg und Drehmomentsensoren in
allen Gelenken ermdglichen prazises und sicheres Arbeiten.

Maschinenbestiickung
Bestiicken schwerer Gegenstdnde in

H 25 1 5 die CNC-Maschine und Be-/Entladen

von/auf die Palette.

Nutzlast 25kg
Reichweite 1500mm

H 20 1 7 Handhabung schwerer Objekte

: _ , Nutzlast 20kg Stapeln, Transportieren und Handhaben
.D“usa“ Robotics 3 Reichweite 1700mm von mehreren Objekten gleichzeitig
: in schnellen Produktionverfahren, wie
sie in der Logistik- und Textilindustrie
vorkommen.

Videoaufnahmen

Scan the QR Code Einsatz an professionellen Schauplatzen,

for more Doosan Robot LFJ !-n aYE rﬂ wie z. B. bei Musicals und

Applications Rundfunkubertragungen, um sichere und
prazise Aufgaben auszuftihren.
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H-SERIE
HAUPTMERKMALE

Hohet Nutzlast Hohet* Reichweite

Hbéchste Traglast unter den bestehenden Einsetzbar in verschiedenen Arbeitsumgebungen, mit groBem Arbeitsradius und
kollaborativen Robotern. hdchster Effzienz bei Mehrfacharbeiten oder Remote-Palettierung.

Erleben Sie die Uberwaltigende Nutzlast, Handhabung von Objekten in einem
kg mit der Sie schwere Objekte bis zu 25 1 7 O 0 weiten Bereich, mit einem
mm

kg muihelos handhaben kénnen! Arbeitsradius von bis zu 1700 mm.

Hohe™ Sicherheit Hight Flexibility

Die héchste Kollisionsempfindlichkeit in der Branche, dank 6 High-Tech Das schlanke Design ermdglicht freie Bewegung, einfache, flexible
Drehmomentsensoren. Mithilfe des Ausgleichsmechanismus reduziert die Hardware Einstellungen der Arbeitsumgebung und einfache Kopplung mit mobilen
leichte Erschitterungen, um die Sicherheit des Roboters zu verbessern. Robotern.
Sorgen Sie flr eine sichere Arbeitsumgebung fir die Bediener mit Die Roboter kdnnen leicht an einen anderen Standort
P L e einer Sicherheitszuverlassigkeit, die dem héchsten internationalen 1 verlagert werden, da sie rund halb sie viel wiegen wie
Sicherheitsniveau entspricht* vergleichbare 6-achsige Multigelenksroboter. Somit sind
Ca t 4 2 sie fir den Anschluss an AGVs und AMRs geeignet. Es
*Performance Level - q . .
Emergency Stop, Safe Torque Off (STO), and Safe Brake Control (SBC) kdnnen verschiedene Anwendungen konflgurlert werden.

-PL e-Cat 4 ist ein Indikator fiir die Leistungsfahigkeit des sicherheitsbezogenen Steuerungssystems
gemaB der Norm fiir funktionale Sicherheit ISO 13849-1

Fmavyernr
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Masterpiece

-SERIE

Die M-SERIE ist der hochwertigste Premium-Cobot.
6 High-Tech Drehmomentsensoren sorgen flr
hdchste Geschicklichkeit bei hochkomplexen
Aufgaben und gewahrleisten héchste Sicherheit mit
héchster Kollisionsempfindlichkeit

M1509 M1013 M0617 M0609

Nutzlast 15kg  Nutzlast 10kg Nutzlast 6kg Payload 6kg
Reichweite Reichweite RE R EE RE O EE
900mm 1300mm 1700mm 900mm

| HAUPTMERKMALE

Master* Safety

Die 6 technologisch ausgereiften
Drehmomentsensoren erkennen
kleinste Kraftanderungen und
sorgen flr perfekte Sicherheit,
dank der hochsten
Kollisionsempfindlichkeit der
Branche.

Drehmoment
sensoren

Master* Force Control

Der technisch ausgereifte
Drehmomentsensor erganzt die
erstklassigen Kraft-und
Nachgiebigkeitsregelungstechnologien
und ermdoglicht somit die Erledigung
anspruchsvoller Aufgaben, die héchste
Geschicklichkeit erfodern.

2 N Prazision

| HAUPTANWENDUNGEN

Master* Setup

Die Smart Setup-Funktion
ermoglicht
schnelle Systeminstallation und
sofortigen Betrieb, da sie
automatisch den
Neigungswinkel misst,
Werkzeugposition und Gewicht.

1 2 Minuten

Montage Maschinenbestiickung  SchweiBen Schleifen
. : : : & Polieren
Traditionelle Beschicken der CNC- SchweiBen von Teilen
Montageaufgaben Maschine und mit gleichbleibender Entgraten und Polieren
wie Schrauben und Be-/Entladen des Qualitat der Oberfldche nach der
Zahnradmontage Werkstlicks auf die Palette Bearbeitung
Kleben Kunststoff Pressformen Dienstleistungen
& Abdichten spritzguss Be- und Entladen Sicheres und wiederholtes

Aufbringen einer
gleichmaBigen Menge

Entnahme von von Pressen
SpritzgieBteilen aus

Klebstoff der Form der
zum Kleben und SpritzgieBmaschine und
Abdichten Be-/Entladen von Paletten

Ausfuhren festgelegter
Aufgaben in der
Dienstleistungsbranchen
wie Lebensmittel- und
Getrankeindustrie

/Amavyer)
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Almighty

A-SERIE

Die A-SERIE passt in jeden Betrieb!
Mit ihrer Gberlegenen Geschwindigkeit und

Kosteneffektivitat, verspricht die A-Serie eine einfache
Lésung und auch Zustimmung bei denjenigen, die

bisher zégerten, einen Cobot anzuschaffen.

A0912 A0912s @=M A0509

Nutzkraft 9kg  Nutzkraft Okg 8\ oot sig

Reichweite Reichweite Reichweite
1200mm 1200mm 900mm

A0509s @GS

mit Kraft
sensor

Nutzkraft 5kg
REEIE
900mm

IHauptmerkmale

A+t GESCHWINDIGKEIT

Die doppelt so hohe
Gelenkgeschwindigkeit
steigert die Produktivitat,
Effizienz und Effektivitat bei
allen Aufgaben.

Achsen
X geschwin
digkeit

AT PERSONALISIERUNG

Die Genauigkeit der
Kraftregelung des
FTS (Kraft-Momenten-Sensor)
ist doppelt so hoch wie die der
Konkurrenz, was eine héhere
Leistung und ein besseres
Ergebnis gewahrleistet.

Genauigkeit der
X Kraftregelung
des FTS

IHAUPTANWENDUNGEN

10

AT ROI

Durchschnittlich 10 %
schnellere
Arbeitsgeschwindigkeit in
Kombination mit einem
wettbewerbsfahigen Preis
verkurzt die Amortisation.

10%

Maschinen Pick & Place Verpackung Kontrolle
bestiickung Einfache Be- und Schnelle Verpackung Priifung von
Bestticken der CNC-  Entladearbeiten wie das und Transportaufgaben  internen/externen
Maschine und Be-/ Bewegen von in der Elektronik-, Mangeln und der

Entladen des Gegenstdnden zwischen  Férdertechnik- und Montagequalitét.
Werkstlcks auf die  verschiedenen Aufgaben  Kunststoffindustrie
Palette
Reinigung Kleben
AuBenreinigung von & Abdichten Traditionelle
Fertigprodukten oder Aufsprihen einer Entgraten und Montageaufgaben
Werksticken mit gleichmaBigen Polieren der wie Schrauben und
Spiral- und Menge Klebstoff Oberflache nach Zahnradmontage
Mehrwinkel- zum Kleben und der Bearbeitung
Spruhbewegung Abdichten.

/Fmavyer
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DOOSAN ROBOTER-ANWENDUNG DOOSAN ROBOTER SORTIMENT

| Produktion

Die H-SERIE ist der leistungsstarkste Cobot auf dem Markt. Herausragende 25 kg

High-Power

Pick & Place LT, Schleifen & Polieren H —SE RI E Nutzlast und 6 Drehmomentsensoren sorgen fiir eine sichere Arbeitsumgebung fr
Einfache Be- und Beladen/Entladen von Entgraten und jede Art von Anwendung.

Entladearbeiten wie das Pressen. Oberflachenpolieren nach der

Bewegen von Bearbeitung Masterpiece

Gegenstanden zwischen

verschiedenen Aufgaben Die M-SERIE ist der hochwertigste Cobot auf dem Markt.

6 High-Tech Drehmomentsensoren sorgen flir genaueste Fingerfertigkeit bei
anspruchsvollen Aufgaben und gewahrleisten héchste Sicherheit durch hohe

M-SERIE

Montage

Traditionelle
Montageaufgaben wie
Schrauben und
Zahnradmontage

Verpacken &

Kleben & Abdichten

Aufbringen einer
gleichmaBigen Menge
Klebstoff

Inspektion
Priifung interner/externer

und der Rehabilitation
eingesetzt werden
kénnen

Reinigung

AuBenreinigung von
Fertigprodukten oder
Werkstlicken mit Spiral- und
Mehrwinkelspriihbewegung

Maschinenbestiickung

Almighty

A-SERIE

Kollisionssensivitat.

Die A-SERIE bietet mit seinem optimalen Preis-Leistungsverhaltnis einen idealen
Einstieg in die Welt kollaborativer Roboter. Mit ihrer Uberragenden

Geschwindigkeit bietet die A-SERIE umfangreiche Losungen flr jeden Betrieb.

Palettieren =
Stapel q mgggaeglggfaﬂgt Beschickung der CNC-Maschine
Elgislin U und Be-/Entladen des
Pa:‘ettleren Vel Werkstiicks auf die Palette
schweren
Gegenstanden
Kunststoff Nutzlast (kg)
spritzguss Handhabung schwerer 25
SchweiB3en Entnahme von Objekte _ !
: ; SpritzgieBteilen aus der Stapeln, Transportieren und 3
Sc,:hwel_Ben VI Tellen Form der Handhaben von mehreren 3
mit gleichbleibender : - :
Qualitat SpritzgieBmaschine und Objekten in schnellen :
Be-und Entladen von Produktionsverfahren, wie sie ;
Paletten in der Logistik- und : H2017
TeXtI”ndUStl‘le VOrkOmmen -2--0- -------------------------------------------------------------------------------- § -----------------
| Service & Co /
Perforieren SRS M1509)
Senkung der Arbeitskosten 15 in 3
Lebensmittel und eine perfekte Aufladen von :
zubereitung Konstruktion nach Plan, Elektrofahrzeugen ;
durch Einsatz von Cobots AnschlieBen des Steckers an
Zubereiten von fur repetitive und prazise den Ladeanschluss des :
Lebensmitteln Perforationsprozesse Elektrofahrzeugs m
vorbeugung von .]:6......-.-.-.-.-.- ................................. §
Epidemien i
Getrinke ) ) Videoaufnahmen
Desinfektionsverfahren )
Herstellung und mit Kann an professionellen
Abfullen von Des'nfektlonsmlttelspray Sendeplatzen, Z. B fur ......................... ..... ............... 5 .................... E ...................
Getrénken nd UV-Lampen in Musicals L!_”d ................... = - : fE =
u ampe funk : £
Kombination mit den R_und un ubertragungen,_ : £
selbstfahrenden Robotern eingesetzt werden, um sichere : -
und prazise Aufgaben zu 5 : 9
. erflllen : =
Medizinische 3 Q
Speiseeis Behandlung ] E
Herstellung und Innovative medizinische ° O; [3)
Behélterbefiillung. Anwendungen, die in der S =E )
chirurgischen Assistenz — —: o
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ITECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN H2515 H2017 M1509 M1013 M0617 M0609 A0912 / A0912s A0509 / A0509s
Roboter Nutzlast 25 kg 20 kg 15 kg 10 kg 6 kg 6 kg 9 kg 5 kg
Reichweite 1,500 mm 1,700 mm 900 mm 1,300 mm 1,700 mm 900 mm 1,200 mm 900 mm
Gewicht 77 kg 79kg 33 kg 34 kg 35.5 kg 27.5 kg 31 kg 21 kg
Performance
Geschwindigkeit 1m/s 1m/s 1m/s 1 m/s 1m/s 1 m/s 1 m/s 1m/s
ggﬁgﬁ{gﬁéﬂngs +0.1 mm +0.1 mm +0.03 mm £0.05 mm +0.1 mm +0.03 mm +0.05 mm +0.03 mm
Temperatur 0~45 °C 0~45 °C 0~45 °C 0~45 °C 0~45 °C 0~45 °C 0~45 °C 0~45 °C
Gelenksbewegung (rRange : ° Max Speed : °/s)
J1 +360 ° 100°/s £360° 100°/s | £360° 150 °/s £360° 120 °/s +360 ° 100 °/s +360 ° 150 °/s +360 ° 180 °/s +360 ° 180 °/s
J2 +£125° 80 °/s +125° 80 °/s +360 ° 150°/s £360°1I 120 °/s +360 ° 100 °/s +360 ° 150 °/s +360 ° 180 °/s +360 ° 180 °/s
13 +160 ° 100 °/s 160 ° 100 °/s | +150° 180°/s £160°1 180 °/s +165° 150 °/s +150 ° 180 °/s +160 ° 180 °/s +160 ° 180 °/s
J4 +360 ° 180 °/s  £360° 180 °/s | 360 ° 225°/s £360° I 225°¢°/s +360 ° 225 °/s +360 ° 225 °/s +360 ° 360 °/s +360 ° 360 °/s
J5 +360 ° 180 °/s £360° 180 °/s | £360° 225°/s £360° I 225°/s +360 ° 225 °/s +360 ° 225 °/s +360 ° 360 °/s +360 ° 360 °/s
J6 +360 ° 180 °/s  +360 ° 180 °/s | £360° 225°/s £360° I 225°/s +360 ° 225 °/s +360 ° 225 °/s +360 ° 360 °/s +360 ° 360 °/s
Weitere Merkmale
Montage Position am Boden an jeglicher Position an jeglicher Position
Schutzart IP 54 IP 54 IP 54
Flansch-Schnittstelle  Digital in 6, out 6 Digital in 6, out 6 ’?\/i\/geiifearleTnv%éis%l;ll;e%,ztﬁ'sp;jtfjiieriellen Kommunikation finden Sie im Programmierhandbuch
I/O Power Supply DC 24V / Max. 3 A DC 24V / Max. 3 A DC 12V /DC24V/Max. 3 A
Drehmomentsensor In jedem Gelenk In jedem Gelenk Force 110 N/ Moment 11 Nm FTS in s-Version
Controller Typ AC (CS-01) AC (CS-01P) DC (CS-02) AC (CS-03) DC (CS-04)
*gilt fir M / H-SERIE Schnittstelle RS-232, RS-422, RS-485, TCP / IP  *erfordert USB to RS-232, RS-422, RS-485 Converter RS-232, RS-422, RS-485, TCP / IP *erfordert USB to RS-232, RS-422, RS-485 Converter

Modbus-TCP (Master/Slave), Modbus-RTU (Master), EtherNet, IP
(Adapter), PROFINET (10-Device), FANUC - FOCAS (NC Interface)

Modbus-TCP (Master/Slave), Modbus-RTU (Master), EtherNet, IP (Adapter),

Industrial Network
PROFINET (IO-Device), FANUC - FOCAS (NC Interface)

MaBe 525(W) x 287(D) x 390(H) mm 577(W) x 241(D) x 422(H) mm 462(W) x 218(D) x 295(H) mm 482(W) x 214(D) x 375(H) mm
Gewicht 13 kg 17 kg 12 kg 13 kg
Schutzart IP 30 IP 54 IP 20 IP 40
1/0 Port - Digital I/O 16/ 16 16/ 16
I/O Port - Analog /O 2 /2 2/2
I/O Power Supply DC 24V DC 24V
Rated Supply Voltage 100~240 VAC, 50~60 Hz 22-60 VDC 100~240 VAC, 50~60 Hz 22-60 VDC
Kabellange 6 m (Option : 3 m) 3 m (Option : 6 m) 6m
Teach Pendant Schutzart IP 40 Not-Halt Schalter Schutzart IP 54
each Fendan , MaBe 68(W) x 68(D) x 91.5(H) mm
MaBe 264(W) x 218(D) x 69(H) mm *Basiskomponenten der
: - Gewicht 0.2 kg (ohne Kabel
*Basiskomponenten Gewicht/Screen Size 0.8 kg / 10.1 inch ATEIAAE 9 )
der M / H-SERIE ; Cable Length 6 m
Kabellange 4.5 m (Option 2.5 m) 2.5 m (Option 4.5 m) Schutzart IP 40
*Optional fiir A-SERIE okl
ptional fur A- Pendant MaBe 91(W) x 180(D) x 52(H) mm
*Qption nur fir ~ Gewicht 0.3 kg (ohne Kabel)
A-SERIE Kabellange 6m

Fmavyer)
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STANDARD
KOMPONENTEN

AC Controller (CS-01)

Standard fur M / H-SERIE

Spezifikation

MaRe 525(W) x 287(D) x 390(H) mm
Gewicht 13 kg
Material Polycarbonat (PC)
Schutzart IP 30

Kompatible Robotermodelle M-SERIE / H-SERIE

AC Controller (CS-03)
Standard fur A-SERIE

Spezifikation

MaRe 482(W) x 214(D) x 375(H) mm
Gewicht 13 kg
Material Verzinkter Stahl
Schutzart IP 40
Kompatible Robotermodelle A-SERIE

Teach Pendant

Bedientableau

Es bietet eine Tablet-PC-ahnliche Benutzer-
freundlichkeit. Mit der Einbeziehung der
DART-Plattform ist es moglich, ver-
schiedene Anwendungen zu konfigurieren,
von einfacher Programmierung bis hin zu
fortgeschrittenen Steuerungsalgorithmen.

Standard fur M / H-SERIE, optional fur A-SERIE

OPTIONALE
AUSFUHRUNGEN

16

Ausfuhrung mit schmutzabweisender Oberflache

Die schmutzabweisende Navy Blue
Ausfuhrung enthalt ein verbessertes
Anti-Flecken Finish, das eine einfache
Wartung der Doosan-Roboter in
schmutzintensiver Umgebung
ermaoglicht.

Teach Cockpit

Maximiert die Programmiergeschwindig-
keit, indem es dem Nutzer mit der inno-
vativen 5-Knopf-Bedienung eine grol3e

Auswahl an manuellen Bewegungsarten
bietet, um Programmwegpunkte einfach

einzulernen.

Teach Pendant Soft Cover

Abdeckung fur das Bedientableau

Die Abdeckung schiutzt das Bedientableau
zuverlassig vor externer Krafteinwirkung.
An der Abdeckung befindet sich ein Griff,
der gleichzeitig als praktischer Standfuld
verwendet werden kann.

Unter Zusatzkomponenten/Zubehor

(S. 18) finden Sie die Produktspezifikation.

Amavernr)
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ZUSATZ
KOMPONENETEN [Zubehor

Diverse Funktionen kénnen hinzugefligt werden, um die Leistung und Produktionseffizienz
der kollaborierenden Roboter zu maximieren

Mobile Base *

Die mobile Basis integriert den Roboter, die Steuerung und das Teach
Pendant um eine einfache Verlagerung zu ermdglichen. Verschiedene
Apparate wie Paletten- und Laserscanner kdnnen installiert werden,
und verschiedene Ablageflachen ermdglichen die bequeme Lagerung
und Verwendung von Werkzeugen.

Spezifikation

MaBe 850(W) X 600(D) X 825(H) mm
Gewicht 166 kg

Material Arbeitsplatte - Edelstahl

Kompatible Robotermodelle M-SERIE / A-SERIE / H-SERIE*

*Fur die Anwendung der H-SERIE sind zusatzliche Befestigungsarbeiten
erforderlich.

Smart Vision Module

Das Smart Vision Modul wird am Ende des Roboters montiert und
bietet die hdchste Kompatibilitat mit Doosan-Robotern bei
Prozessen wie Teileinspektion, Identifizierung und
Positionskorrektur

Es lasst sich schnell und einfach montieren und bietet die
Maéglichkeit, einen Prozess mit einer einfachen Bedienung
einzustellen, da es Uber eine spezielle SW* verfigt.

Spezifikation

MaBe 92mm(W) X 132mm(D) X 25.6mm(H)

Gewicht 348 g 3
Camera CMOS 2.5M pixel (1920 X 1440)

Linse Focal length 3.4mm View angle 75°

Licht White LED X 2ea (800lux @ WD500mm)

Communication TCP/IP, 100Mbps
Power 24W (24V, 1A)

Kompatible Robotermodelle M-SERIE / A-SERIE / H-SERIE

*DART-Vision

18

Dress Pack

Dress Pack organisiert die verschiedenen Kabel, die an die
Endwerkzeuge des Roboters angeschlossen sind, und ermdglicht
einen effizienten Betrieb. Die integrierten Kabelhalterungen sorgen
flr eine bequeme Organisation und lassen sich leicht am Roboter t
anbringen/abnehmen und verschieben. Y

Spezifikation IE%

Modell M0609 / M1013 / M1509 M0617 '
Konfiguration A0509 / A0509s / A0912 / A0912s H2017 / H2515 et - ‘ 1

- e T

Schlauch 1EA (3M) 1EA (3M) L/
Klammer-/Rohrklemmset 3 EA 4 EA
Farbe Black, White
SchlauchgrofBle ®23, ®29 l !.i' J
Schutzmantel

Der Robotermantel schiitzt den Roboter vor Verunreinigungen
durch Flissigkeiten, die z.B. bei Schneidarbeiten verwendet
werden. Die PU-Beschichtung bildet eine 2-stufige
Wasserbarriere, die sicherstellt, dass der Doosan-Roboter
optimale Betriebsbedingungen erhalt.

Spezifikation Full Cover Jacket

Head
M0609 M1013 Cover
MaBe A0509 M1509 A0912 M0617 :ggi; Jacket

A0509s A0912s

1560 mm 1840 mm 2100 mm 2240 mm 3240 mm 305 mm

Material Spandex & Carbon Fiber
Farbe Navy
Thickness 0.55 + 0.02mm

Protected Range Flissigkeit z.B. Wasser, Farbe (85°C + 5°C)

Cover Jacke Top

Teach Pendant Soft Cover

Die Abdeckung schiitzt das Teach Pendant sicher vor auBeren
Einflissen. Der Kantenschutz besteht aus umweltfreundlichem
Silikon, das fiir sein geringes Gewicht und seine
schmutzabweisenden Eigenschaften bekannt ist und verfligt Gber
einen Griff, der gleichzeitig als Stander dient.

Spezifikation

MaBe 280(W) x 225(D) x 125(H) mm
Weight 350g

Farbe Navy

Material Silicon

/Fmaver)
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ZUSATZ
FUNKTIONEN

Protected AC Controller
(CS-01P)

ZUSATZ

20

| Steuerungsoptionen FUNKTIONEN | Betriebsoptionen

DART-Platform

Anwendbar auf alle SERIEN

Spezifikation

MaBe 577(W) X 241(D) X 422(H) mm
Gewicht 17 kg

Material Verzinkter Stahl

Schutzart IP54

Kompatible Robotermodelle M-SERIE / H-SERIE

DART-Platform, die Benutzersoftware von Doosan
Robotics, ermdglicht das Teachen von Robotern und
eine Vielzahl von Programmiervorgéangen in einer PC-
Umgebung.

- Flr die Installation und Nutzung der DART-Plattform ist ein

DC Controller
(CS-02)

separater PC erforderlich.

Smart Pendant

Option nur fiir die A-SERIE

Spezifikation

MaBe 462(W) X 218(D) X 295(H) mm
Gewicht 12 kg

Material Verzinkter Stahl

Schutzart IP20

Kompatible Robotermodelle M-SERIE / H-SERIE

Eine einfache Benutzeroberflache mit haufig
verwendeten Funktionstasten wie Home Position, Servo
ON/OFF und Start/Stop fir eine einfache Steuerung.

- Wenn Smart Pendant installiert ist, ist ein separater PC

erforderlich, um die DART-Plattform auszufiihren.

Teach Pendant
Standard fur M/ H-SERIE, Optional fur A-SERIE

DC Controller

(CS-04)

Spezifikation

MaBe 482(W) X 214(D) X 375(H) mm
Gewicht 13 kg

Material Verzinkter Stahl

Schutzart IP40

Kompatible Robotermodelle A-SERIE

Bietet eine Tablet-PC-ahnliche Benutzerfreundlichkeit
und mit der Einbeziehung der DART-Plattform ist es
maoglich, verschiedene Anwendungen zu konfigurieren, von
einfacher Programmierung bis hin zu fortgeschrittenen
Steuerungsalgorithmen.

- Teach Pendant Soft Cover (Option)

FAmayen
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ZUSATZ

FUNKTIONEN | Software

DART-Studio

Die Simulations- und Offline-
Programmierfunktionen im DART-Studio
ermoglichen eine schnelle und vielfaltige
Roboterprogrammierung am PC.

-Fur die Installation und Verwendung von DART-Studio
ist ein separater PC erforderlich.

DART-Vision

DART-Vision ist eine Software zur Einstellung von
SVMs auf PCs. Sie kann verschiedene
Bildverarbeitungsaufgaben einstellen und eine
Kalibrierung mit dem Roboter durchf¢hren.

- FUr die Installation und Nutzung von DART-Vision ist ein
separater PC erforderlich: DART-Vision

- Erméglicht die Einstellung von Umgebungen, die flr das
Erkennen und Erfassen von Objekten, die Uberpriifung
des Vorhandenseins oder Nichtvorhandenseins von
Objekten, das Messen von Entfernungen/Winkeln/
Durchmessern, das Verfolgen von Orientierungspunkten
und das Erkennen von Barcodes/QR-Codes erforderlich
sind

- Manuelle/automatische Kalibrierungsfunktionen

- Anwendbar ab SW v2.8

| Betriebsystem
ROS

ROS ist ein Betriebssystem fiir die Entwicklung
von Roboter-Anwendungsprogrammen. Es bietet
verschiedene Bibliotheken und Debugging-Tools
fir die Implementierung der notwendigen
Funktionen und die Entwicklungsumgebung.

- ROS-Unterstiitzung fiir verschiedene Plattformen wie
Windows und Amazon AWS Robomakers

- Bereitstellung des Doosan ROS-Pakets fiir
ROS Kinetic / ROS Melodic / ROS Noetic Paket ROS 2
Foxy

22

ZUSATZ

FUNKTIONEN  IRobot LAB

Resourcen

Gemeinsame Nutzung von Handbichern,

Anwendersoftware, Produktkatalogen und [Manuall
technischen Materialien, die fir den Bau von > > >

Robotersystemen erforderlich sind, sowie
Bereitstellung von Anleitungen zur
Fehlerbehebung.

\

Training = T, TR

g | ==
Einfihrung von Schulungskursen zur 1 [——

Systemkonfiguration und Gesamtbetrieb, wie
Installation/Bedienung/Programmierung/Wartung von
Doosan-Robotern, und Bereitstellung von Schritt-fir-
Schritt-Online-Lernmaterial von den Grundlagen fiir
Anfanger bis zu fortgeschrittenen Anwendungen flr
Profis.

| EcoSystem

Doosan Mate a ¥

s o e
Hier finden Sie unsere Partner fiir Endgerate, Software — ] T— e,

und Sicherheitsvorrichtungen zur Automatisierung Ihrer 7N -

kollaborativen Roboter von Doosan. 9 ﬁ ] \
r 47 :

Scan this QR code
Yy==1 for more mates

Fmayer
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